— Entwicklung einer Kl-Starkregenfriiherkennung
ﬂ@@w QAI N mit Hilfe von loT-Sensoren und Fernerkundung

Innovationsbedarf Durchfuhrung
Projektziel
Rohdaten Datenanalyse Korrelation loT-

Sensor mit Radar

loT-Sensoren reagieren auf durch
Wassertropfen verursachte Anderung
der Lichtreflexion. Bei Zustandsanderung
werden Daten gesendet. Daten werden
regelbasiert aufgefullt zu minditlichen
Daten.

Start: 2024-08-21 00:35:00
Ende: 2024-08-21 02:40:00

Zugbahnrichtung : NNE (25.9°)
Geschwindigkeit: 51.9 km/h
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ZielgroBe: Angeeichte Radarbilder
Ergebnis: Simulierte on-the-fly Bodenmesswertaneichung in der Vorhersage
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